DIMENSIONS MOTEURS 300ST

Avec capteur de position 1

(fig. 1)
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Avec capteur de position 2 ou 7
(fig. 2)
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Avec capteur de position 3
(fig. 3)
L 4
Couranta couple permanent | H | E1 | E2 |
<25A 202| 10 |55,5 ]
>25A 217| 2 (63,5 %
{1
T 0
~
Capteur de position (page 10) 4
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Dimensions L L L1 L E — g
300ST1M 173.5 197.5 123 1735 g | N
~
300ST2M 201 225 | 1505 | 201 e | E
L] q|©
300ST3M 2285 2525 178 2285 118 51N
2]
300ST4M 256 280 205.5 256 B
300ST5M 2835 307.5 233 2835 N -
300ST6M 311 335 260.5 311
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